[image: image1.png]Glede na gibalno stanje delimo mehaniko na:

e STATIKO in

e KINETIKO.
STATIKA raziskuje pogoje mirovanja in
ravnotezja teles pod vplivom sil.
KINETIKA raziskuje in opisuje pogoje gibanja
teles.
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[image: image3.png]Staticen vpliv sile F na togo telo ostane
nespremenjen, ¢e njeno prijemalis¢e P prenesemo
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